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Les orgaues d'une machine animes de mouVements 
rcctilignes £dternes aont communement 5upport6s 
par des pieces appellee glissieres qui en assurent 
le guidage. 

Le frottement entrainant une iisiire des surfaces 
en contact provoque a plus ou moins grande 
echeance, suivant i' importance de ce frottement 
et la resistance des materiaux employes, un jeu 
tres prejudiciabie au guids^e des organes en 
mouvement. 

Ce guidage, conditionnant pour une grande part 
le centrage d'outiiiages souvent ducats et couteux 
est ie garant de ieur tenue, de leur usure et de la 
bonue execution du travail. 

Son maintien doit done ^tre, de la part de Tutili- 
sateur, I'objet d'une constantc attention. 

II est par suite indisjpensable de pouvoir proceder 
continueUement a la compensation de ce jeu, tout 
en conservant le centrage et Talignement corrects 
de Torgane guide. 

De nombreux types de glissieres sont actueliement 
employes, dont tres peu permettent un reglage 
pratique et efficace. 

La presente invention consiste en un perfection- 
nement de la ciassique glissiere en Ve rendant tths 
simples son execution et son utilisation. 

D'xme fagon g^nersde, ie frottement est fonction 
de la force appliqu6e par ie coulisseau sur la glis- 
siere. Cette force, variable en direction et en gran- 
deur avec le type de la machine, la nature et la 
puissance du travail execute, provoque generale- 
ment une usure ineg^e sur les di£Eerents plans de 
la glissiere. 

Dans ime machine horizontale, ie poids de la 
piece en mouvement s'ajoute aux forces qui y 
sont appliquees; la resuitante est le plus souvent 
dirigee^ vers le bas et la glissiere inferieure s'use 
davantage que la ^issi^re superieure dont le r61e 
est plus limite. 

Dans ime machine verticale, le poids de la piece 
en mouvement etant parallMe au plan des suifaces 
de glissement, son action siur le frottement sera 



moins sensible et la difference d*usure sur les 
diSerentes faces des glissieres moins accusee. 

La figure 1 montre la disposition d'une glissiere 
ciassique en Ve. Du fait de I'usure inegale des plans 
de glissement, il est clair qu'un depiacement suivant 
— permettra uniquement de rattraper le jeu entre 
la glissiere et ie coulisseau mais que Taxe 00' de 
cet organe n'aura plus aiors sa position initisde; 
Tin deuxieme depiacement de la glissiere dans le 

sens perpendiculaire 1 g est alors necessaire pour ; 

lui redonner sa position premiere. \ 
Aucun dispositif ne permet dans ce cas ciassique ' 

Texecution de ce deuxieme mouvement suivant \ 

Four Y parveni r il faut raboter ou plus souvent 
sureleverla glissiere en interposant des cales entre 
celie-ci et le bdti sur lequel elle repose. Cette 
operation ne peut evidemment etre executee que 
de fa^on discontinue et a de longs intervalles de 
temps entre lesquels les conditions de travail sont 
mauvaises puisque le centrage et i'aiignement ne 
sont pas observes. De plu s, elle est longue, impre- 
cise et tres delicate. C ^ j^i^^^-^C^^ — ^ 

L' execution de teiles glissieres est d'autre part 
relativement difficile et la rectification des plans de 
frottement, en cas de grippage ou.d'usure exageree, 
g^neraiement hors des possibilit^s des ateliers 
d'entretien. 

La particularite de I'amelioration proposee est la 
desolidarisation des plans de frottement, permettant 
d'agir independanoment sur chacun d*eux- Le 
reglage, rendu ainsi tres efficace ef tres rapide, en 
est grandement facility et la 'rectification des sur- 
faces frottantes rendue tres aisee. 

Chaque glissiere est en deux ou plusieurs parties 
pouvant pr^enter des formes et -sections diffe- 
rentes. 

Les figures 2, 3 et 4 en pr^sentent des variantes. 
Dans les figures 2 et 3, un des. deux elements de la 
glissiere est fix^ sur le biti sur lequel d peut se 
deplacer; le deuxieme dement est fix6 sur le pre- 
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mier avec lequel ii possede un plan commuii iui 
permettant de se depiacer. 

Toutefois, ies plans de d6placement des diffe- 
rentes parties composant la glissiere pourront ega- 
lement 6tre diff6rents, comme represente dans la 
figure 4. 

La jonction des 61ements entre eux et sux; le bati 
est assuree au moyen de boidons e. 
Des trous oblongs j permettent leur d^lacement. 
Des bouions d prenant appui sur des parties fixes 
permettent de provoquer le deplacement des 
difi'erentes parties composant la glissiere. 

Le deplacement des pieces portant les plans de 
^ssement pourra 6tre dSectue d'une &gon g^nerade 
par tout autre moyen; mecanique, electrique, 
electro -mecanique, pneumatique, oleo-pueimia- 
tique, hydrauiique ou autre pouvant ainsi permettre 
une auto-compensation en asservissant, automa- 
tiquement ou non, ies pieces ^l^mentaires a la 
position de I'organe en mouvement. 

La liaison des pieces entre elles ou avec les parties 
fixes de la machine pourra egaiement etre assuree 
au moyen de tenons et mortaises rainurees en forme 
de T, U, queue d'aronde ou d'autre section. 

Chaque piece composant la glissiere pouira Stre 
mimie de plaques, semelles ou patios d'usure U 
rendant ainsi tres i&cile leur changement ou leur 
reusinage. 

La position de i'element B reposant sur le bati 
ou sur une partie qui en est solidaire devra evidem- 
ment etre choisie pour la partie de la glissiere qui 
rcQoit des deux la plus grande charge, done etant' 
prevue pour s'user plus rapidement. 

L'utHisation de ce dispositif est on ne pent plus 
simple : les bouions e sont prealablement desserres 
pour permettre le deplacement des elements de la 
glissiere. Au moyen des vis <i, I'element B est 
depiace de fagon a ce que le coulisseau C retrouve 
la position desiree. II est evidemment necessaire 
d'agir simultan6ment et de la meme manifere sur 
I'element symetrique. 

Les contre-ecrous des bouions d et les boidons e 
fixant i'element B seront alors fortement bloques. 
II ne reste plus qu'a amener le deuxieme Element A 
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au contact des parties frottantes du coulisseau et 
de rimmobiliser' en bloquant le boulon e. 

L'on voit combien est aiasi simplifie le re^ge 
d'lme telle glissiere et combien son efficacite est 
accrue : le deplacement conjugue des diiBferentes 
parties qui la composent et des parties homologues 
des autres giissi^es permet d^obtenir trh& facilement 
et tres rapidement un centrage et un alignement 
parfisdts de I'organe guide, condition pricaordiale 
de I'obtention d'un excellent rendement. 

r- .f- RESUME ^ ^/tf ^C^JLuj 

La presente invention a pour but de remedier 
^ 'une fagon simple,, rapide et efficace i Tusure des 
V organes en mouvement et des glissieres sur ou dans 
lesquelles ils se meuvent; elle permet ainsi de rat- 
"traper de fagon continue et progressive et dans les 
meilleures conditions un jeu prejudiciable au bon 
f onctionnement des machines et nuisible a la tenue 
des outillages ainsi qu'a leur rendement. 

E31e a eg^ement pour but de simplifier i'execution 
! des ^issieres, d'en permettre un usiioage facHe et 
\ ime rectification d'entretien aisee. 
\ Elle consiste en nn perfectionnement des ^issieres 
en Vc dont les faces sont desolidarisees et font -partie 
de pieces difi)§rentes pouvant ^isser ies unes par 
;rapport aux autres. 

I L'element de la glissiere supportant Teffort 
imaximum done s'usant le plus rapidement est fiac6 
isur le bati ou sur xme partie fixe qui* en est solidaire 
jet pent s'y depiacer. 

j Pour retrouver ie centrage et T^gnement desires, 
jcet dement est depiace dans le sens vouiu, agissant 
i ainsi sur la position de I'axe du coidisseau. 
i Le bon centrage retrouve, ce premier element 
jest fixe definitivement tandis que ie deuxi^me 
i element est amene au contact du coidisseau pour 
/ ensuite Stre fixe a son tour apres operation. 
I L'on peut ainsi tres facilement et tres efficacement 
I controler et maintenir un exceEent centrage des 
orgemes en mouvement, preservant ainsi la duree 
et ie rendement des outillages et des machines^ 

Rene-Marcel-Fernand CHAMPKT. 
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